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Reservados todos los derechos. Ninguna parte de esta publicacion puede
reproducirse, almacenarse en un sistema de recuperacion o transmitirse, de ninguna
forma ni por ningun medio, sea éste electronico, mecanico, fotocopia, grabacion o
cualquier otro, sin la autorizacion previa y por escrito SEMAPI.

La informacion contenida en esta publicacion se suministra Unicamente a efectos
informativos y esta sujeta a cambios sin previo aviso. SEMAPI y sus asociados no
asumen responsabilidad alguna por dafnos o pérdidas que pudieran derivarse del uso
de la informacion contenida en esta publicacion. El software descrito en este libro se
suministra con la licencia pertinente y registrada con el nimero de patente Pendiente
en EE.UU. y homodlogos extranjeros.

Este manual se distribuye con Hardware y software que incluye un acuerdo de
licencia de usuario final, este manual, asi como el software que en él se describe, se
proporciona bajo licencia y sélo se podra utilizar o copiar con arreglo a los términos y
condiciones de dicha licencia. Excepto en los términos concedidos en la licencia,
queda prohibida la reproduccion de cualquier parte de este manual, su
almacenamiento en sistemas de recuperacion de datos o su transmision, de ninguna
forma ni por ningun medio, ya sea electrénico, mecanico, de grabacion o cualquier
otro, sin la autorizacion previa por escrito de SEMAPI. Tenga en cuenta que el
contenido de este manual esta protegido por las leyes de propiedad intelectual
incluso aunque no se distribuya con software que incluya un acuerdo de licencia de
usuario final.

El contenido del presente manual se proporciona a efectos informativos
exclusivamente, y esta sujeto a modificaciones sin previo aviso, sin que ello deba
interpretarse como un compromiso por parte de SEMAPI, que no asume obligacion o
responsabilidad alguna por los errores 0 imprecisiones que pudiera contener en el
contenido informativo de este manual.

Recuerde que las ilustraciones o imagenes existentes que desee incluir en su
proyecto pueden estar protegidas por las leyes de propiedad intelectual. La
incorporacion no autorizada de dicho material a su nuevo trabajo puede ser
susceptible de violacion de los derechos de propiedad intelectual del titular del
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copyright. Asegurese de obtener los permisos correspondientes del titular del
copyright.

INTRODUCCION:

Las frases DSP Machinery Control®, DSP Remote Monitor®, DSP Compact WRM y
DSP Full Condition ® son marcas registradas SEMAPI.

El logotipo de SEMAPI es una marca registrada. Todas las demas marcas son
propiedad de sus respectivos duefios.

No todas las versiones del sistema DSP Remoto monitor contienes todas las
caracteristicas descriptas en este manual.

El sistema DSP Remoto monitor es utilizado para la medicion continua de una
amplia variedad de maquinas rotativas de planta industriales.

El DSP Compact WRM y DSP Full Condition son medidores continuos vy
programables de las variables de vibracion, temperatura y velocidad del eje de
rotacion.

El software DSP Machinery Control, permite administrar las mediciones transmitidas
por los hardware conectados en el sistema de monitoreo on line, si importar la familia
de la maquina que controle. Todo hardware asociado y conectado en la red, sera
administrado por el software.

La creacion de base de datos y el analisis posterior de las mediciones, sera tarea del
sistema software.

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP 6
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Administracion y carga de sensores

Esta seccion del programa normalmente es configurada por el instalador del sistema,
al ingresar en la opcion “Administracion” de la barra de menu y luego eligiendo la
opcidon “Sensores” del submenu se despliega una ventana que nos permite
incorporar al sistema un nuevo sensor, editar las caracteristicas de un sensor
existente o eliminar un sensor erroneamente incorporado al sistema.

Sensores
Informacidn del Sensor Seleccionado
Macs f- o Sensibilidad [V/Unidad] Offset [Unidad] Unidad _ uﬁi
Modelo ) Nominal: 9 Nominal: (" ] 9 7
Nisare s o Real @  Rea: 7] Ao _i x
Descripcién: (9 Cancelar |

Para dar de alta un nuevo sensor se debe hacer clic en “Nuevo” y luego completar
todos los datos que normalmente vienen impresos como certificacion del sensor, una
vez completados estos campos hacer clic en “Aceptar” y estos datos estaran listos
para ser usados como respuesta del sensor elegido al configurar el punto de
medicion.

Es muy importante destacar que el campo Sensibilidad Real debe completarse en
forma exacta con el dato provisto por el fabricante del sensor, ya que de este dato
depende la buena calibracion de la medicion del punto correspondiente. Ademas,
este campo debe ser expresado en volts, por ejemplo, si la cartilla técnica del sensor
indica una sensibilidad de 96,4 mV/g, en el campo Sensibilidad real debe ingresarse
0,0964 y en el campo Unidad debe ingresarse g

Los campos Marca, Modelo y Numero de Serie seran los identificadores de un sensor
en particular, si no se conocieran estos datos se deberan completar con informacion
genérica como ser: Acelerébmetro, Universal y S/N por ejemplo.

No intente ingresar un nuevo sensor si desconoce su sensibilidad, ya que un dato
errébneo en este campo generara sin dudas un error en la amplitud de la medicion.

Creacion de Plantas

El sistema guardara toda la informacion recolectada en un mismo archivo, a fin de
poder manejar los datos se generara un arbol cuyo nivel superior se denomina en
forma genérica “Planta”

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP 7
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Definir una o varias plantas dependera de la cantidad de mddulos que estaran bajo
control, si no son demasiados crear una sola planta puede ser conveniente ya que
todos los mddulos estaran en una sola ubicacion y seran mas simples y directas las
consultas y comparaciones de mediciones, pero si los mdédulos a controlar son una
gran cantidad (mas de 30 por ejemplo) entonces generar mas de una planta o
generar subplantas puede hacer mas ordenado el control de las mediciones.

Para crear una planta bastara con ingresar en la opcion “Administracion” de la barra
de menu y luego eligiendo la opcion “Crear Tabla” del submenu se despliega una
ventana que nos permite incorporar al sistema una nueva planta.

Crear Planta ! I @

Nombre:

Descripcion:

| poeptar | [ Cancelar |

Esta ubicacion se puede editar para adecuarla a la ubicacion fisica del sistema, para
hacerlo basta con hacer clic sobre “Planta” y luego clic derecho y seleccionar
“Editar”, luego simplemente cambiar el nombre por el deseado.

Plantas | De|

=R @] Semapr,

=8 Cmf Editar Planta
#1J)$€  Eliminar Planta

% Agregar Subplanta

Creacion de Subplantas

Es posible crear un nivel menor en el arbol denominado “Subplanta”, este nivel puede
albergar varios médulos de medicion, si estos médulos se encuentran instalados en
un mismo sector de la planta lo aconsejable seria generar estos médulos en la misma
subplanta, se pueden generar tantas subplantas como sean necesarias, para generar
una subplanta basta con hacer clic en “Planta”, luego clic derecho y elegir la opcion
“Agregar Subplanta” ingresar el nombre en la ventana emergente y aceptarla.

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP 8
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” Detalle
a |
@ Editar Planta

Eliminar Planta

E Agregar Subplanta ‘

Agrupar Subplantas

Iniciar exportacién de datos

Editar exportacion
. ) CrearReporte
- Il

Creacion de Equipo

Una vez creada la subplanta se pueden generar los equipos rotantes que se desean
controlar, siguiendo el mismo procedimiento seleccionamos la subplanta y con clic
derecho elegir “Agregar Equipo”

Plantas
a Planta l
Q Mo f Editar Subplanta
= a $€ Eliminar Subplanta
' Agrupar equipos
E, Agregar Equipo
Exportar todos los equipos
% Incluirtodos los equipos en Reporte
s |

Para crear un equipo basta con ingresarle un nombre, si se desea es posible asociar
el equipo a una foto digital o un archivo grafico generando un link a través de
“Esquema” o “Foto”.

Crear Equ]po_ E

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP 9
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El esquema puede ser un plano con lineas generales del equipo, cuando se

incorpore un esquema de un equipo, podra identificarse los puntos de medicion al
crearlos.

Editar Equipo

Hombre: Bomba PrA
Descripciin

s | |2X

=D

Aceptar Cancelar

Feto K

El sistema cuenta con algunos esquemas, que puede seleccionar para incorporarlo a
equipo:

& A - ()

! ‘J |k » Disefioy Desarrcllo » ESQUEMAS v |4l B EMAS

| Organizar = Nueva carpeta

HOMOGEN-1.bm MOT-1Lbmp MOT-2bmp MOTAGIT-1.bmp MOTAGIT-2bmp

Nombre = |Aschivos de bmagen ("bmp/*, ¥

La foto es una imagen que debe ser en principio particular del equipo, esto puede
ayudar a identificarlo con otras maquinas similares.

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP
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IE)

Editar Equipo l
Nombre: Bomba Pr-A
Descripcién:

| Aceptar | | Cancelar |

Estos graficos se podran ver en una consulta de visualizacion de mediciones del

equipo, segun muestra la ventana:

— —— R e AW S

@ DSP Mochinery ol e i o SEND RS - & —
€% Administracion = | i b i = | | Servidores = | (] Ver ~ | [ Desplegar ventana ] Debug =

Velocidad || Trend |Bars ]Clu:lu

[m] »

Velocidad

7.5
7
65
&
5.5
= 5
45 )
4

: 3,5
3

2,5
24

15 poo®

1

0,5
oL

mm/

D-H"#.._—t"

s

oo 8 a
\ e
M
- B

A\ '
A T

17/04/12 15/04/12
12:00:00 12:00:00

21/04/12 23/04/12 25/04/12 27/04/12
12:00:00 12:00:00 12:00:00 12:00:00

{5 Reloj M Colores | Historial

¢ w4 Nueva... 32° Editar.. »4§ Eliminar.. | Online || Ver marcas | Valor RMS * | Todas

“

Creacion de Punto
Siguiendo el mismo procedimiento seleccionando el equipo y haciendo clic derecho
podemos entonces crear un punto de medicion

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP
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Plantas
| & @ Planta
- 8 Subplanta
- E; Pt{ 47 Editar Equipo

@l . :

i Eliminar Equipo
Agrupar puntos
Agregar a exportacion

b % Incluir Equipo en Reporte

1 ;

{_) Semapi _ Agregar Punto

L )

Al hacer clic en “Agregar Punto” se despliega una ventana que permitira seleccionar
el hardware y sensor correspondiente a la medicion que se desea configurar

Crear Punto EI

RPM Nominal:

Rodamiento
Marca: hinguno =

() ()

La seleccion adecuada de Hardware, Punto y Sensor es fundamental para configurar
la medicidon buscada, si se desconocen estos datos o no se tiene certeza sobre la
correcta seleccidon de estos items debera consultar con el instalador del sistema.

Al desplegar el campo “Hardware” se muestran los mddulos generados en la
subplanta los cuales pertenecen el equipo que estamos configurando, se debera por
lo tanto elegir el hardware que vamos a asociar al equipo monitoreado.

Un equipo, puede tener asociado varios Hardwares, esto dependera de la cantidad
de canales que se apliquen al control de los puntos.

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP 12
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Cewore NN B
Hardware: [ h g ]
RM100-0023
Punto: RM100-0024
RM100-0025
Sensor: [ )

Desplegando el campo “Punto” se muestran los canales de medicion disponibles en
el médulo y que no hayan sido asignados a otro punto, seleccionar el canal
adecuado

Crearpunte &

Hardware: [RM1M24 ']

Punto: [ '.]
Aceleracién 1
Sensor: Aceleracion 2
Aceleracion 3
Nombre: Aceleracion 4
Aceleracion 5
Descripcion: Aceleracion 6
Aundliar AC 1
Aundliar AC 2
Aupdliar AC 3
Aundliar AC 4 !
cC1
CC2

En los puntos de asignan las entradas de medicion del hardware, dividiendo esta en
3 grandes grupos:

Aceleracion del canal 1 al 6
Auxiliares del canal 1 al 4
CCencanales1y?2

Entradas Aceleracion:

Esta asignacion de punto corresponde a los sensores de tipo acelerometros, que
cuentan con salida de aceleracion y su sensibilidad se varia entre 10 y 1000 mVolts.
Ademas estas 6 entradas cuentan con alimentacion tipo ICP

En el campo “Sensor” se debe elegir un sensor cuyas caracteristicas se
correspondan exactamente con las del sensor conectado al canal seleccionado.

Entradas Auxiliares:

Estas entradas son para configurar sensores de corriente alterna, como sensores de
proximidad o salidas de sefnales de paneles, ademas podria ser utiizado para
algunos instrumentos como por ejemplo, una piza amperometrica.

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP 13
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Entradas CC:

Son entradas para configurar sefales de corriente continua, éstas pueden ser
generadas por sensores de temperatura, sensores acelerometros duales con salidas
de mV/c® o bien instrumentos o sensores con salida 4-20mA.

T

Hardware:  |RM100-0024

&

Punto: [Aoelerac:on 1 ']

Sensor: _ﬂ
CTC - AC-102 - 230076 - 0.1 V/G

Nombre: CTC-AC-104-52319-0.1V/G
CTC-TA-104-11366-0.1V/G

Descripcion: Generico - Vitual 1-1234-0,1V/G
Generico Tension - Vitual V - 012345 - 1 V/V

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP 14
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Para culminar con la creacion de un punto se debera darle un nombre, generalmente
relacionado con la posicion del sensor

I/ \]
cearpurto_ =
e (RM100-0024 )
Punto: | Acsleracién 1 -]
Sensor |CTC-AC-104-52319-0,1 V/G v
Nombre: Motor Lado Acople - Vertical

Una vez completados estos cuatro items el punto ya estara creado y se podra cerrar
la ventana.

Como informacion adicional se puede agregar una descripcion mas general, las RPM
de giro y los datos del rodamiento si corresponde, estos Ultimos dos items son de
gran ayuda en el andlisis ya que a partir de ellos se calcularan las frecuencias de
fallas del rodamiento.

RPM Nominal: 1450

Rodamiento

Marca: [NSK "']

Modelo: [22319 ']
| Aceptar | [ Cancelar |

Haciendo clic en “Aceptar” damos por concluida la creacion del punto.

Definir los puntos de medicion en el esquema y en la foto:

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP 15
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Desde los botones definir puntos, puede graficarse la posicion exacta donde se
encuentra o donde se debe colocar el sensor del punto de medicion.

Posicion del punto en el esquema. @ |
Bomba Pr-A [ Horizontal
e
I U
Posicién del punto en lafoto. =]

Bomba Pr-A / Horizontal
R

Se debera repetir en cada punto esta operacion, la primera vez que se configure el
equipo o desde el momento que se disponga del esquema o la foto apropiada.

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP 16
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Mascaras de alarmas:

El sistema cuenta con la posibilidad de configurar mascara de valores que disparen
alarmar, tanto en los las mediciones espectrales como asi también en los valores
escalares, esta dos alarmas podran ser utilizadas de a una o ser configuradas ambas
en una medicion.

La creacion de la mascara puede realizarse por experiencia, por niveles de tendencia
conocidas en la maquina, cuando se disponga de historial de vibraciones y por
normas internacionales de vibraciones.

Si se pretende adecuar la mascara o mas efectivamente posible desde la primer
medicion la determinacion de la forma de la mascara puede ser relativamente
complicada y depende de la maquina de la variacion normal en los niveles de
vibracion espectral a varias frecuencias. Eso solamente se puede determinar
examinando una serie de espectros histdricos, con la aplicacion de un buen juicio y
conocimiento de la maquina.

Creacion de Mascaras

Antes de comenzar a configurar mediciones conviene definir algunas mascaras de
alarma, tanto para valores escalares como para espectros, estas mascaras son las
que definiran los estados de las mediciones y llegado el momento activaran los relays
para generar la accion asignada.

Para generar alarmas nuevas debemos ingresar en la opcion “Administracion” de la
barra de menu y luego eligiendo la opcion “Mascaras” del submenu se despliega una
ventana que nos permite incorporar al sistema una nueva mascara, editar los valores
de una mascara existente o eliminar una mascara.

Acciones

[# Nueva... f ®

Lista de Mascaras

Nombre Tipo Sist. Unidades Unidad Precaucion Emergencia Frec. Max Modo

-~ - 24Q A A AT
nm/s 29 4.4 o

al
al

5 [ 1 Nomnal

Al hacer clic sobre “Nueva” se abre una segunda ventana que nos permitira
configurar la mascara.

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP 17
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L)

: Crear Mascara

Nombre:
Tipo: (Escaiac / Valor RMS -

‘ Vanable: |- v]

Sist. Unidades: | v

Modo Investido:

‘ [ Acopter ] [ Concolr |

Se debera ingresar un nombre que sea representativo y luego definir si la mascara es
para un valor escalar o un espectro, luego definir la variable, el sistema de unidades y
por ultimo los valores escogidos para el nivel de precaucion y el nivel de emergencia.

Si la mascara es escalar podran definirse valores para mediciones RMS, 0-Pico,
Pico-Pico, Factor de Cresta o incluso RPM

Crear Mascara
Nombre: Velocidad
Tipo: Escalar / Valor RMS -
Escalar / Valor RMS
Variable: Escalar / Valor 0-P
Escalar / Valor P-P
Sist. Unidades:  Escalar / Factor de Cresta
Escalar / RPM
Unidad: Especiral
Modo Inverido:
Precaucién:
Emergencia:
[ Aceptar | Cancelar |

Si se va a generar una mascara para un espectro habra que definir los valores de
precaucion y emergencia para los distintos escalones de frecuencia, definiendo
siempre la frecuencia de corte de cada escalon

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP 18
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Crear Mascara @
Nombre: Velocidad 500 Hz
Tipo: [Espectrd - |
Variable: [Vehuodad -
Sist. Unidades: [ Metrico v
Unidad: [rrmfs vw
Modo Invertido:

Frec. Médma [Hz]: 5001

Frec. M&xima [Hz]:  Valores de Precaucién: Valores de Emergencia:

-

Al hacer clic sobre “Aceptar” esta mascara se guardara y estara lista para ser
asignada a una medicion, una visualizacion o la activacion de un relé.

Creacion de Mediciones

Ahora se podra agregar una medicion, para hacerlo bastara con hacer clic en el
punto creado y luego con clic derecho seleccionamos “Agregar Medicion”

=) Bomba Pr-A

() Ac2
&+ Audal
T & Editar Punto

j $¢  Eliminar Punto
Pinzg,

I
= d Vem{i_ Agregar Medicion
L:J Espectro A
- Espectro Envolvente
Espectro V

Luego se despliega una ventana que nos permitira configurar los multiples tipos de
mediciones que el sistema permite, es muy importante asesorarse sobre las
diferentes opciones de la medicion, ya que habra parametros como la fmax y las
resoluciones en lineas, que no podran ser modificados una vez creada la medicion.
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Ventana de configuracion de medicion:
Crear Medicion =)

Periodicidad {mittiplo del Intervalo principal): 1
[¥] Transmitic Medicién

[7] Amacenar en Hardware Accién:
Pardmetros de la Mediciém

Varable: Promedis: 1k

Canal: 1 Ventana: Hanning

o, Mo N —
Too do Medcién: [ValrRMS___ ) Ganancia:  |x5(1398b)  ~|

o ok ol
Sistema de Unidades
© Métrico Unidad del Sensor Unidad de la Medicion

Impesial G G
Rangos de los Indicadores Escalares
RMS [G] 0-Pico [G] Pico-Pico [G] RPM
Min.: 0.00 4 Mn: 000 Bl Min.: 0,00 B Mn: 0 ol
Maxc: (5000 5 Max: 5000 [ Max: 5000 5 Mo 150000 5

(CAcspter ] [ Concoler |

En la seccion “General” sobre la parte superior de esta ventana permite ponerle un
nombre a esta medicion, este campo es obligatorio, ademas se puede agregar una
descripcion detallada de la medicion si se desea.

General
Nombre:
ockn: Mascara Escalar:
Solo por Demanda: [] i@ Méscara Espectral:
Periodicidad: 15 [Minutos v .
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El campo “Solo por demanda” debe quedar destildado para que la medicion sea
realizada, si se tilda esta opcion la medicion quedara deshabilitada hasta que vuelva
a destildarse, ya que este opcion es aplicable en una primera vez, para realizar la
medicion una sola vez.

Los campos “Mascara escalar”’ y “Mascara espectral” permitiran establecer limites de
alarma a la medicion creada, para esto es necesario que previamente se halla
generado una mascara de alarma que sea compatible con la medicion (ver creacion
de mascaras)

Las alarmas que podran seleccionarse estaran directamente relacionadas con la
configuracion de la medicion y la configuracion de la alarma, el sistema solo mostrara
las alarmas que puedan ser aplicadas a cada medicion.

General General
Nombre: Nombre:
Descripcdn Miscara Escalar : Descripcidn Méscarn Escalar.
| = %] \Velocidad RMS ISO10816 | [
Solo por Demanda @ Solo por Demanda: @ Msscara Espactral
Periodicidad 115 | Moutos - Pesiodicidad 15 | Moutos ) x| X
Acciones Acciones
Homal p,m|g,,m Nomal | Precaucidn | Emergencia
Periodicidad {mitiplo del Intervalo principal) 115 Periodicidad {miitiplo del Intervalo pancipal) 1
¥ Transmitr Medicién | Transmitr Madicién
Amacenar en Hardware Aocitn Ninguna - Amacenar en Hardware Accida: | Minguna -
Parémetros de la Mediciém Pardmetros de la Medicidm
Varizble | Velocidad e Promedios: 1 Varable | Velooidad v Promedos 1t
Canal 3 Ventana | Hanning > Canal 3 Vertana Hanning =
Frec. Max. [Ha] '_5m = Fitro Nguno - Frec. Max [Hz}  [500 = Famo | Minguno =
Tioo de Medicién: | Ezpectro - Gonancia:  |x5(1388d) v oo de Medcidn: [Especio = Gonencia:  [5(1388d)
r . . - (e
Lineas: 400 x| Disparo [%]: 0= Lineas: |400 hd Disparo [%]

Finalmente, el campo “Periodicidad” nos permite definir cada cuanto tiempo se va a
realizar la medicion, se podra seleccionar una periodicidad de un numero entero de
segundos, minutos, horas o dias.

La minima periodicidad depende del tipo de medicion, si se eligiera una medicion
escalar de Velocidad, a 500 Hz por ejemplo, se lograra una periodicidad entre
medicion de 1y 2 segundos, no obstante para mediciones rapidas se debe conocer
los tiempos de muestreo que cada medicion requiere para las adquisicion.
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Tabla de tiempos:
Aceleracion vy Auxiliares

AC

fmax [HZ] 10 20 50 100 200 500

fs virtual [HZ] 25,6 51,2 128 256 512 1280
T de adg de 1024p/400I

(seg) 40,00 20,00 8,00 4,00 2,00 0,80
fmax [HZ] 1000 2000 5000 10000 |15000 |20000
fs virtual [HZ] 2560 5120 12800 25600 |38400 |51200
T de adg de 1024p/400I

(seg) 0,40 0,20 0,08 0,04 0,03 0,02

Velocidad

frmax [Hz] 10 (20 50 100 200 500 1000
fs virtual [HZ] 25,6|51,2 [128 256 512 1280 |2560
T de adq de 1024p/400I (seg) 40 20 8 4 2 0,8 0,4

I 1 1 o)
T de transitorio de Filtro 1% 40 20 8 4 o 08 0.4
(seg)

I 1 H (o)
T de transitorio de Filtro 2,5% 50 10 4 5 y 0.4 0.2
(seg)

I 1 1 o]
T de transitorio de Filtro 5% 10 5 o y 05 0.2 0.1
(seg)

I 1 1 (o)
T de transitorio de Filtro 10% 5 05 y 05 025 0.1 0.05

(seg)

Desplazamiento

frmax [Hz] 10 (20 50 100 200 500 1000
fs virtual [HZ] 25,6|51,2 128 256 512 1280 [2560
T de adq de 1024p/400I (seg) 40 20 8 4 2 0,8 0,4
T de transitorio de Filtro 1% 80 40 16 8 4 1,6 0,8
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(seg)

T de transitorio de Filtro 2,5% 4
(seg)

T de transitorio de Filtro 5%
(seg)

T de transitorio de Filtro 10% 9
(seg)

0 20 8 4 2 0,8 0,4

20 10 4 2 1 0,4 0,2

4,5 1,8 0,9 0,45 0,18 0,09
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La seccion “Acciones” permite definir si el médulo trabajara en forma “on line”
transmitiendo mediciones o las almacenara en su memoria interna, por defecto esta
seleccionada la opcion “Transmitir Medicion”

Acciones

Nomal | Precaucién |Emergenaa
Perodicidad (mdttiplo del Intervalo principal): 1
[¥] Transmitir Medicién
] Aimacenar en Hardware Accién: [N’ngma v]

Las pestanas “Precaucion” y “Emergencia” permitiran definir la activacion de alguno
de los relés que posee cada mddulo de hardware, para versiones DSP Compact, son
2 (dos), para otras versiones pueden llegar hasta 6 (seis)

Acciones
I_'_Non'nall Precaucién | Emergencia |
Periodicidad (multiplo del Intervalo principal): 12
[¥] Transmitir Medicion
[7] Almacenar en Hardware Accion: [lhgma v]

Ninguna r
Actvar Relay 1|

Activar Relay 2 |
Activar Relay 3
Activar Relay 4 |
Activar Relay 5 |
Activar Relay 6

Para que esto sea posible primeramente debe estar seleccionada una mascara de
alarma, de esta forma cuando el valor de vibracion supere el nivel de precaucion se
activara el relé 1 y cuando supere el nivel de emergencia se activara el relé 2, si asi
estuviera seleccionado.
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La seccion “Parametros de la medicion” nos permitira configurar la medicion en si
completando los siguientes parametros:

Pardmetros de la Mediciom

Variable: [WWdﬂ v ] Promedios: 15 |

Canal: 1 e Hanning

Filtro: [ Ninguno - }
Ganancia: [15 (13.98db) - ]

.

Frec. Max. [Hz]: [100'0

4

Tipo de Medicién: [Valor RMS

Disparo [%]: B

Variable

Define la variable de vibracion que se va a utilizar, pudiendo elegir entre aceleracion,
Velocidad, Desplazamiento y Envolvente.

Canal

Este campo se completa en forma automatica de acuerdo a la seleccion realizada al
crear el punto de medicion, no es editable

Frec. Max. (Hz)

Define la frecuencia maxima de la medicion a realizar, se puede seleccionar un valor
entre 10 y 20.000 Hz. Este campo quedara acotado de acuerdo a la variable
seleccionada, para “Desplazamiento” la frecuencia maxima sera de 200 Hz, para
“Velocidad” sera de 1.000 Hz y para “Aceleracion” y “Envolvente” sera de hasta
20.000 Hz.

Tipo de Medicion

Define qué tipo de medicion se va a realizar, pudiéndose seleccionar entre valores
escalares en RMS, 0-Pico, Pico-Pico, grafico de Espectro y grafico de Forma de
Onda.

Lineas/Muestras

Este campo aparece cuando se selecciona como tipo de medicion un Espectro o
una Forma de Onda, permite elegir la resolucion espectral entre 400 y 25.600 Lineas
para un espectro y entre 512 y 16.384 Muestras para una Forma de Onda
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Promedios

Define si se va a realizar una medicion promediada, permite seleccionar un valor
entre 1y 50, define la extension temporal sobre el que se realiza la medicion.

La extension temporal, depende de la frecuencia maxima y de la promediacion
elegida.

Ventana

Este campo se habilita Unicamente cuando se selecciona como Tipo de Medicion a
un Espectro, permite seleccionar de entre 3 tipos de ventanas, Rectangular, Hanning
y FlaptTop, para mediciones de rutina se recomienda el uso de la ventana Hanning.

Ganancia

Permite activar un amplificador de sefal (recomendable cuando la senal es de muy
baja amplitud), se podra elegir amplificar X1, X5, X50 y X100. No elija amplificaciones
importantes cuando la vibracién de alta frecuencia genere niveles altos de aceleracién,
esto podra causar la saturacién del sistema dando como resultado mediciones
erréneas y con alto nivel de ruido, limite el uso del amplificador a mediciones de
equipos de muy bajas vueltas, donde la energia de la vibracion no genere niveles
altos de aceleracion.

Filtro

De acuerdo a la variable seleccionada se habilitaran o no distintos tipos de filtros,
para medir muy bajas frecuencias en “Velocidad” o “Desplazamiento” se podran
seleccionar filtros a fin de mejorar la relacion senal-ruido, estos filtros se activan en
funcion de la frecuencia maxima y podran ser del 1%, 2,5%, 5% y 10% de dicha
frecuencia.

Los filtros seleccionables, estan expresados en valor porcentual, que tiene que ver
con que se aplica ese porcentual en funcion de la fecruencia maxima seleccionada.
Ejemplo: fmax, 500Hz con filtro configurado en 5%, aplicara un filtro en la medicion
de O a 25Hz.
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En el filtro de 1%, se estable que es aplicable a mediciones para evaluar condicion de
estado segun norma ISO 10816, esta medicion debe ser configurada a fmax
1000Hz, aplicado el filtro de 1%, la respuesta en frecuencia sera de 10Hz a 1000Hz.

Variable: | Velocidad v . 12 ||
Canal: 1 Ventana: |Hanning v|

Frec. Max, [Hz]: 200 - Fitro: tinguno v

Tipo de Medicién: | Espectro v Ganancie: 12 E|so 10216)

Lineas: 1600 v Disparo [%]: ?0

Si la variable seleccionada es “Envolvente” se habilitaran distintos filtros pasa banda,
que se podran seleccionar de adecuado en funcion de la zona donde se desea
generar la demodulacion de la sefal de entrada.

Todos los filtros pueden ser usados en las mediciones de envolvente, siempre y
cuando sea aplicable a la frecuencia maxima seleccionada, el caso del filtro 5, el
mismo esta implementado como pasa altos.
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1-Filtro 1250Hz a 2500Hz  -3db

Discrete Frequency Response

Ind Order Band Pass Butharwarth Frequency (HZ)

2-Filtro 2500Hz a 5000Hz  -3db

Discrete Frequency Response

. ! ! '
[iL: 1 TS A, T, ———— .....i...._.... i .,:.........._...._.'.
08
or
06
04
03 f----
0z f----

1]

Ind Order Band Pass Butharwarth Frequency (HZ)
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3-Filtro 5000Hz a 10000Hz -3db
Discrete Frequency Response

09 f===== ...._.....:..
08
o7
06
04
03 f----
03

1]

0 5K K 15K K

Ind Order Band Pass Butharwarth Frequency (HZ)

4-Filtro 10000Hz a 15000Hz -3db
Discrete Frequency Response

Ind Order Band Pass Butharwarth Frequency (HZ)

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP

29




DSP Machinery Control — Manual del Usuario

5-Filtro 15000Hz a 20000Hz -3db
Discrete Frequency Response

2nd Crder High Pass Buttarworth Frequency (HZ)

Con la seleccion de “Aceleracion” como variable no se activara ningun filtro.

Disparo (%)

Activa un umbral de disparo, si el nivel de vibracion no supera dicho porcentaje la
medicion no se realizara, se recomienda no ingresar porcentajes (0) para mediciones
rutinarias.

La seccion sistema de unidades simplemente permite elegir entre sistema métrico e
inglés de medicion
Sistema de Unidades

@ Métrico Unidad del Sensor Unidad de la Medicion

Imperial G mm/s
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Por ultimo, la seccion “Rangos de los Indicadores Escalares” permite seleccionar el
fondo de escala de los relojes o las barras de medicion, conviene ajustar estos
indicadores a un valor algo por encima de los niveles maximos esperados a fin de
obtener lecturas mas claras.

Rangos de los Indicadores Escalares

RMS [mm/s] 0-Pico [mm/s] Pico-Pico [mm/s] RPM

Min.: 0.00 = Min.: 10,00 = Min.: 0.00 s Min.: |0 =

Max.: 20,00 =  Max.: {30.00 = Max.: 50.00 2 Max.: 4000 2
Valor RMS [mm/s] Valor OP [mm/s]

8 10 12 14 16 18 20 0 3 6 9 12 15 18 21 24 27 30

0,74515 2,14310

Valor PP [mm/s] RPM [x100]

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 12 16 20 24 28 32 36 40

4,16185 653 rpm

Haciendo clic en “Aceptar” quedara definida la medicion de acuerdo a los
parametros seleccionados
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Canales auxiliares de CA
Para poder agregar una medicion de corriente alterna, lo primero es la creacion de un
punto vinculado con estos canales auxiliares del 1 al 4.

Siguiendo el mismo procedimiento de otros puntos y haciendo clic derecho se podra
crear un punto de medicion

Plantas
EQ Planta
=) Subplanta
ER )
Editar Equipo
Eliminar Equipo
Agrupar puntos
Agregar a exportacion
| % Incluir Equipo en Reporte
~{_) Semapi ‘ Agregar Punto ]
|
Crear Punto el
" (RM100-0019 v
Punto [ ']
Aceleracin 4
Sensor;
Audiar AC 2
Nombre: Awndliar AC 3
Aupdiar AC 4
Descripcién: ~ Auwdliar AC 5
Aupdiar AC 6
1
cc2
RPM Nominal:  © =
[ Definir punto en esquema... ]
[ Definir punto en foto... ]
Rodamiento
Marca: ’“"9-“’ ']
Modelo Ninguno -
2
[ Aceptar | [ Cancelar
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Una vez seleccionado el hardware, se podra seleccionar los canales de CA que
queden disponibles para la medicion de ese punto.

e | RM100-0006 v
Punto: [MHPC 1 v]
Sansor | Pinza Amperometrica - D1000 - 889938892322~ v |

La seleccion del sensor es idéntica a la de otros dispositivos para las entradas.

Los parametros de la medicion quedan parcialmente deshabilitados por el tipo
entrada en el hardware.

Pardmetros de la Mediciom

Variable: Auiar AC Promedios: 1B

Canal: 1 Ventana: Hanning

Frec. Max. [Hz}: (1000 v Fittro: [ Ninguno v

Tipo de Medicién: | Valor RMS v| Ganancia:  |x5(1398db) v/
Disparo [%]: 0%

Canales auxiliares de CC
Para poder agregar una medicion de corriente continua lo primero es la creacion de
un punto vinculado con estos canales CC1 y CC2.

Siguiendo el mismo procedimiento de otros puntos y haciendo clic derecho se podra
crear un punto de medicion

Hardware: | RM100-0006 v
Punto: [CC1 v]
Sensor | Sensor DUAL - TA - 578944 - 10 V/°C (Temperat v
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Configuracion de Escenas

Las escenas son acciones que modifican las condiciones de medicion de los equipos
seleccionados, mediante la generacion de escenas se puede definir qué equipos se
mediran en determinado momento y en qué condiciones.

Para crear una escena hacer clic derecho sobre la SubPlanta, seleccioar “Escenas” y
luego “Agregar”

Planlgs
=] a Planta -

4] Subpla ; —_

= Motor- f Editar Subplanta
=@ Po 3  Eliminar Subplanta
i;_] Agrupar equipos
{
d 2.  Agregar Equipo

Exportar todos los equipos

% Incluir todos los equipos en Reporte

{J) D
{_] Escenas... »
=) Pto 2- (A

Se abrira una ventana que permite configurar la escena:

Crear Escena @
Seleoag'tde Mediciones Informacién de la Escena Actual
= Planta Nombre: Medicién 1
= Subplanta e
5. Motor-Bomba Descripcion: Motor 2 Stand By
=-Pto 1-NDE
Acel 1 Med
‘:Ce: g :hﬁ_&.‘...._ — ....;, ﬁ0.1 ... NDE‘_)vai"
_— Motor-Bomba -> Pto 1- NDE -> Acel 1
Env 1 Motor-Bomba -> Pto 1 - NDE -> Env 1
Env 2
| Env 3
| Vel 1
| Vel 2
| Vel 3
=-Pto 2-DE
Acel 1
Acel 2 Configuracién de Medicién
Acel 3
Env 1 Periodicidad: 301 | Segundos -
Env 2 -
Méascara:
Env 3 @
Vel 1 Méscara Espectral: | (]
Vel 2 ; : g
Vel 3 Habilitar Acciones: || Normal |"| Precaucién | | Emergencia
(el Acepter | [ Cancelar |

Aqui se definen qué elementos del arbol formaran parte de la escena, para hacerlo
bastara con hacer doble clic en el elemento seleccionado del arbol, podemos elegir
el equipo completo o alguna de sus mediciones, una vez seleccionados los
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elementos se podra configurar su periodicidad, asignarle mascaras y habilitar
acciones.

Para poner en marcha una escena se debera hacer clic derecho nuevamente sobre
la SubPlanta y elegir “Escenas”/”Seleccionar”:

Plantas

| E O Planta -
= ] Sub & Editar Subplanta

B ‘ﬁ Eliminar Subplanta

Agrupar equipos
2,  Agregar Equipo

Exportar todos los equipos

% Incluirtodos los equipos en Reporte

Escenas... »

= QESZDE
@) Acel 1

{ ) Acel2

{ ) Acel 3
Env 1

Seleccionar

Agregar
Editar

Y K3

Eliminar

Luego elegir la escena a habilitar del listado que aparece:
o Seleccione la escena ﬁ

na I

J]

una

[ Aceptar | [ Concelr |

Luego se debera sincronizar el software con el hardware a fin de poner en marcha la
escena seleccionada.

Configuracion de Visualizaciones
Al hacer clic en un equipo perteneciente a una planta o subplanta se despliega a la
derecha la ventana de “Visualizaciones”.
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T Ver = | (7] Desplegar ventana (] Debug =
Plartas || Visskznciones

(€5 Administracion = "4 Hemamientas = | |, Servidores =

il [t 1 ]
= éﬁlﬂl’la
5 Snul Mivel de Vibracidn
) Aosieraciin
1) Envolverte
VRMS 1
VRMS 2
VRMS52
VRMS 4
) Velocidad
Semapi
50
=1 Motor
{_) Moter Lado Acople Vetcal
8
e
mmis 5
EGUIPO: Motor °v:
Descrpotn se

A
n,; MWL“JWLWAFW“\/_‘{-J \»Mﬂﬂ—w_}-ﬁw

20/03/12 20/03/12 20/03/12 20/03/12 20/03/12 20/03/12 20/03/12 20/03/12 20/03/12
04:10:00 4115100 04:20:00 04:25:00 04:30:00 04:35:00 04:40:00 04:45:00 04:50:00

4 Nueva. 377 Editar... 34§ Eliminar... unl-e Valor RMS = | Todas + g Eviar email [T Copiae grifico S5 Imprimir ) w <
5 Reloj I8 Colores

Esta pantalla permite realizar el seguimiento de los niveles de vibracion en forma “on
line”, ya sea en forma de “Trend”, “Barra” o “Reloj”.

Para generar una visualizacion se debera hacer clic sobre el icono “Nueva” de la
barra de menu ubicada en la parte inferior de la ventana, se desplegara la ventana
“Crear Visualizacion” donde se podran generar las distintas vistas de conjunto de
valores de acuerdo a las siguientes premisas:

1. Las mediciones que se agreguen a una misma visualizacion deberan ser de la
misma variable y con configuraciones similares.
2. Se pueden agregar hasta 10 mediciones en una misma visualizacion, estas
mediciones pueden pertenecer a distintos puntos y a distintos equipos
Para agregar una medicion se debe hacer doble clic sobre la medicion
correspondiente
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Seleccién de Mediciones Informacién de la Visualizacién Actual
= Nombre:
= Subplanta
= Equipo 01 Méscara:
= P1 § B
ARMS Predeteminada: ||
ESPA Variable:

-
o
]
>

m

=-P2

5.P5 led Aceptar | [ Cancelar |

En el recuadro “Mediciones” se iran mostrando las mediciones en el orden en que
fueron seleccionadas.

Una vez que se hayan agregado los puntos deseados para esta visualizacion se le
debe asignar un nombre y también es posible asignarle una mascara de alarma.

Informacién de la Visualizacién Actual
Nombre:

Méascara: .

Al hacer clic en el campo “Mascara” se desplegaran las mascaras de alarmas ya
generadas y que sean compatibles con las mediciones seleccionadas.

Hacer clic en la opcion “Aceptar” para que se guarde esta visualizacion y quede
disponible para su uso.

e Acoptar | [ Cancoler |
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Modos de Visualizacion

Existen tres formas de presentar los valores en pantalla:

TREND

Seleccionando esa opcion la ventana mostrara la variacion del valor de amplitud de la
vibracion en funcion del tiempo, el intervalo de tiempo entre dos mediciones
consecutivas dependera de la periodicidad seleccionada al configurar la medicion,
mientras que el lapso de tiempo total que se muestra en la ventana se puede
seleccionar desde la opcidn que aparece debajo del grafico

Visualizaciones
RMS Axial Trend |Bas | Clocks

Secundario

mm/s

0,25
0,2
0,15
0,1
0,08
o
28/04/12  28/04/12 28/04/12 28/04/12 28/04/12  28/04/12 28/04/12 28/08/12 28/04/12  28/04/12
12:00:00  12:30:00  01:00:00 01:30:00 02:00:00  02:30:00  03:00:00 03:30:00 04:00:00  04:30:00

4 Nueva... 2/ Editar... 4 Eliminar... | Online | [ Ver marcas || valor RMS * | Todas « g Enviar email ") Copiar gréfico & Imprimic « » 4

15 Reloj 8 Colores | Historial

)/03/12  20/03/12  20/03/12  20/03/12
$:15:00  04:28-80——as.ac.an.  04:30:00

1h
— Motor - Pto 1 12hs tor-Pto 1-V
— Motor - Pto 1

48 hs '

Todas

Custom £
IMS ~ || Todas E[O) Enviar email

La amplitud del valor mostrado puede seleccionarse de la misma forma entre las
opciones RMS, 0-Pico, Pico a Pico, Factor de Cresta y RPM si es que esta
disponible
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AN b A
-, A \ i [ —a ]
\/.7-./'—_"(1,__;-)._-—-.__.“.‘/_-4” o — s

20/03/12 20/03/12 20/03/1:
04:10:00 04:15:00 04:20:0n

Valor RMS l-VR
Valor OP l-VR
Valor PP —_—
FC |
RPM i
| Valor RMS '+ || Tode

Cada valor de amplitud que aparece en el grafico se identifica mediante un punto de
un color determinado, unidos entre si por una linea continua del mismo color que el
punto, éste punto se puede mostrar u ocultar alternativamente haciendo clic en la
opcion “Ver marcas”, si queda oculto, solo se mostrara en el grafico la evolucion del
valor de amplitud como una linea continua.

Ensayo Ensayo
A 7\
/ \
7\ Wy -
LY / \\
Ay \
/ A\ \
/ \ "y
. \ \
7 / \
\ V A\
/ L)
\ !/ .___\
e # - i - —— L _ il —_— N
— ° -—— 2 o % \ —
o - SRR & [} re— — —— —— —
¢ ° ° ——e |— — —
02:14 p.m. 02:14 p.m. 02:14 p.m. 02:14 p.m. 02:15p.m. 02:15p.m. 02:15p.m. 02:14 p.m. 02:14 p.m. 02:14 p.m. 02:15 pm. 02:15 p.m. 02:15 p.m.

La opcién “Ver marcas” se encuentra por defecto activada.

El grafico de Trend se ira actualizando con los valores de amplitud a medida que
estos vayan ingresando al sistema, para congelar la pantalla e impedir que sigan
ingresando valores a fin de analizar una situacion determinada se debera desactivar
la opcidn “Online” haciendo clic sobre ella, ésta opcidon por defecto esta activada

A fin de identificar las marcas y ver qué medicion se esta representando se debera
hacer doble clic sobre cualquier parte del grafico y aparecera el detalle de los puntos
y los colores respectivos
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Ensayo

50
45 %

40 v
35 A

30 A\
mm/s 25 L
20 / N

15 74 \\

10 e = = = = : : 1 — S

5 1 A e e

02:14 p.m. 02:14 p.m. 02:14 p.m. 02:14 p.m. 02:14 p.m. 02:14 p.m. 02:15p.m. 02:15p.m. 02:15 p.m. 02:15p.m. 02:15 p.m.

[DD/MM/YYYY]
v Modulo - Pto 1 - V RMSv Modulo - Pto 2 - V RMSv Modulo - Pto 3 - V RMSv Modulo - Pto 4 - V RMS
v, —— Modulo - Pto 5 - V RMSv| —— Modulo - Pto 6 - V RMS

Para ver con detalle alguna parte especifica del grafico se puede hacer uso de la
herramienta de zoom, para activarla bastara con hacer clic sostenido con el mouse
sobre el extremo superior izquierdo del sector que se desea ampliar y arrastrar el
mouse hasta el extremo inferior derecho de ese sector, para desactivar el zoom se
debera hacer clic sostenido en cualquier parte del grafico y arrastrar el mouse hacia
la izquierda de su posicion.

Mientras estéa aplicado el zoom es posible mover el grafico hacia izquierda o derecha
para ver las mediciones que quedaron fuera del cuadro por la aplicacion del zoom,
simplemente haciendo clic sobre los iconos “Retroceder” y “Avanzar”.

| l|

20/03/12 20/03/12 20/03/12 20/03/
04:40:00 04:50:00 05:00:00 05:10:

S2|¢y|—— Motor-Pto1-VRMS 3

| Copiar gréfico & Imprirrffir/i.ﬂ u\! R 4

Tambien es posible aumentar o disminuir la escala de amplitud con los iconos “Scroll
Arriba” y “Scroll Abajo” respectivamente

Uso del mouse

En el grafico de “Trend” el uso del mouse se vuelve inteligente, posicionando el
cursor en la zona del grafico que se desee expandir gire la rueda del mouse y lograra
un zoom mucho mas dinamico
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Nivel de Vibracién

mmy/s

20/03/12  20/03/12  20/03/12  20/03/12  20/03/12  20/03/12  20/03/12  20/03/12  20/03/12  20/03/12
03:40:00 03:50:00 04:00:00 04:10:00 04:20:00 04:30:00 04:40:00 04:50:00 05:00:00 05:10:00

[ Motor - Pto 1 - V RMS 1 [ Motar - Pto 1 - V RMS 2 [y —— Motor - Pto 1- V RMS 3
[l —— Motor - Pto 1 - V RMS 4

Ademas, haciendo clic sobre cualquiera de las lineas que representan los valores de
las mediciones podremos obtener la informacion del valor, fecha, hora, equipo, punto
y medicion correspondiente

Motor-Ptol-VRMS3 }

20/3/2012 16:04:26

5,208 mm/s
T3.»’].2 ‘ ' ' 20/0[3/12 ' - - 20/
0:00 04:10:00 04:
BARRAS y RELOJES

Esta opcion mostrara los valores de vibracion en un formato de barra
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Visuakizaciones
Acelsracién Trend | Bars | Clocks
Ensayo )
Modulo - Pto 1 - V RMS Modulo - Pto 2 - V RMS
# MNueva... j Editar.. 3§ Eliminar... | Online | Valor RMS - | 48hs

O en un formato de Reloj indicador segun se seleccione

Formato relojes sin alarmas

Visushzaciones =
Aceleracidn Trend | Bars | Clocks
Ensayo B
Modulo - Pto 1 - V RMS Modulo - Pto 2 - V RMS Modulo - Pto 3 - V RMS Modulo - Pto 4 - V RMS
ofF Nueva... 7 Editar.. 3§ Eliminar... | Online Valor RMS *  4Bhs 5

Formato relojes sin alarmas
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Horizontal Vertical Horizontal
V RMS V RMS V RMS

Los valores mostrados seran siempre los mas recientes en medirse, si la opcion
“Online” esta activada la pantalla se ira refrescando con las nuevas mediciones a
medida que éstas vayan ingresando de acuerdo a la periodicidad configurada.

Si la opcion “Online” se encuentra desactivada los valores mostrados seran los
ultimos en medirse.

La amplitud del valor mostrado puede seleccionarse entre las opciones RMS, 0-Pico,
Pico a Pico, Factor de Cresta y RPM si es que esta disponible.

Las opciones “Enviar Mail”, “Copiar Gréafico” e “Imprimir” seleccionan la imagen de las
mediciones visualizadas tal como se esta mostrando y la envia por mail a una
direccion predefinida, la agrega en el portapapeles de Windows para que quede
disponible para pegarla en algun documento o la imprime en la impresora
predeterminada respectivamente.

« &> Enviar email 1" Copiar gréfico ¢ Imprimir
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Acceso al Historial

Para acceder al historial de una medicion en particular se debe primero hacer clic en
la opcion “Ver” de la barra de menu y luego seleccionar la opcion “Resultados” del
submenu desplegado, a continuacion hacer clic en la medicion que se desea
consultar del arbol principal.

La seccion derecha de la pantalla ha cambiado y muestra el historial de la medicion
seleccionada

Plartas Resutados

= Q) Ranta “1 | Fecta Estado Vake RMS ]~ | [ M ™ lﬂl B [ [2 & ® i
- -4 N B . : | 1lEh
- ‘g ¥ cns 1 280472012 013646 fr— 104 w uls] Lok w w [ llj w LI.IJJ i e
. L T2 173644 Hommal [} o & @ ﬂ @J = - Wi
= Fuis [ -
T BtV 2042012093545 Nomal 07 [ W L) L (S L ) LR
VEMS T2 NG Homsl 08 r - -
L @ o e, e et Vo AMSims] Vel OPpemis] Ve PRpms]  FC RPM
8042012013671 Homal 035 Ve fI] 303 602 29
VANS 2042012173628 Nermal 0%
= @) Verca 9042012093670 Nomal 080
) Espectro A X04201201:3627 Nomal o 0%
() Espacts Evoverte 20042012 17.3624 Moomal 080 i
Espectra V 24/0472012 053741 Normal 082 0.6
VRMS 24042012 013507 MNormal o7 0,55
- ) Inducido 2 AWANITIT2 Mol 144
=2 L 2042012093548 Meomal 128 s
s Yok 12013545 Homal 144 0,45
2042012173600 Nomal 112 o
8 Louens 2042012093555 Normsl %0 Y
2N N5 Nosal 115 Bl
MEDICION: Espectro V N2 176 Nermsl 116 =03
= /0472012 093552 Homal 1.06 0,25
[irdo, | Perimetos | Linid [ Rangas | 2042012 013548 Homal om
Viatabie Vadocided 20/04/2012 085058 Mol 130 2
Conat 5 0042012005324 Noemal 119 0,15
: 19/04/2012 16:5205 Hommsl 106 i
Fenc. Maoe [Hr} 100 19/04/2012 06:18.54 ol LE] | |
Toode Medoin  Espectro 18042012 221351 Hoemal [+ 0,05 I, - A M | . | L i
N 200 TROL012 14182 Nomal 0Es 0 Dt P L Y LT O T P L ot | W SO, LT ol
i 1E/04/2012 061500 Normal 078 ] 1.000 2.000 3.000 4,000 5.000
o 170472012 221841 Homal 082 teem)
Yortan: Hineiog 17/042012 141838 Hoemal a7
Fitro: Hnguno - =
Ganancia =5 (13.98db) Cantdad de regatros
Dsparn [} o Mommal 572 Eme: 0 (@ Sel. Ltma
—— [¥ Onlne
Precaue: 21 SnVed: 807 [, Hstorisl o Grifico Escaier Trend [Volor AMS. = bl 30 Xe2.100.00 ¥~0,00
Seecodn [ EpotaraCsV | [i4) [Tosms = FlarXt FeY Gl

Lista de resultados:

Sobre la parte izquierda de la ventana de “Resultados” se muestra el historial de la
medicion seleccionada

Resultados

| Fecha Estado Valor RMS jmm/s] *

| 20/03/2012 16:07:41 Nomal 0.79
20/03/2012 16:07:29 Normal 0.93

: 20/03/2012 16:06:49 Nomal 0.56
20/03/2012 16:06:37 Normal 0.68

: 20/03/2012 16:06:25 Normal 0.58
20/03/2012 16:05:45 Nomal 0.71

: 20/03/2012 16:05:33 Normal 1.06
20/03/2012 16:05:21 Normal 0.65

| 20/03/2012 16:04:41 Nomal 0.80

20/03/2012 16:04:29

[ 20/03/2012 16:03:49 Nomal 097
20/03/2012 16:03:37 Nomal 0.79

| 20/03/2012 16:03:25 Nomal 1,24
20/03/2012 16:02:44 Nomal 0.89

| 20/03/2012 16:02:33 Normal 0.83 E
20/03/2012 16:02:21 Nomal 1.09

| 20/03/2012 16:01:41 Normal 1.06

Donde se observa el listado de las mediciones realizadas por fecha, con su valor
medido y su estado, el estado cambiara de “Normal” a “Precaucion” o “Emergencia”
en funcion de la mascara de alarma asignada a dicha medicion, si la medicion no
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tuviera ninguna mascara de alarma asignada la columna “Estado” mostrara la
leyenda “Sin Verificar”

Cantidad de registros:
Nomal: 314 Emerg: 91 4p| [ Sel. Utima
|| On Line

Precauc: 595 Sin Verif: 0 [] Historial
[ Selecoién [Todes  ~]

Debajo del listado de mediciones se encuentran dos casillas de verificacion de la
medicion, la casilla “On Line” si esta se encuentra tildada permitira que vayan
ingresando las mediciones de acuerdo a la periodicidad que haya sido configurada,
destildar esta casilla implica suspender el ingreso de esta medicion al sistema en
forma on line, hasta tanto se vuelva a tildar, en ese momento ingresaran todas las
mediciones que quedaron suspendidas de ingreso y que fueron entrando en la base
de datos, esta opcion esta tildada por defecto.

20/03/2012 15:57:37 Nommal 0.74
20/03/2012 15:57:25 Normal 1.04
20/03/2012 15:56:45 Nomal 120 L
anna s oz n o - dor
Cantidad de registros:
Nomal: 378 Emerg: 2 ) | Sel. Utima
Precauc: 0 Sin Vertf: 0 (] [@ On Line
Selpesonal | BxpotaraCSV | (%) [Todss

Si se tilda la casilla “Sel. Ultima” hace que la parte derecha de la ventana
“Resultados” muestre el ultimo resultado ingresado y se vaya actualizando en forma
automatica cada vez que una medicion nueva ingrese al sistema
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Valor RMSfmm/s]  ValorOPjnm/s]  ValorPPjnm/s] FC  RPM
348 |63 [12.43 [182 [e5 |

11

10 -

9

[mmy/s]

L
0-4 T - g + - - |
0  1.000 2.000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000 8.000 9.000 10.000 11.000 12.000
[cem]

Por defecto esta casilla esta destildada.

La cantidad de mediciones que se veran en la pantalla “Resultados” se puede
configurar desplegando el campo que se muestra abajo:

IV EV 1L 10.20.0¢% i1 vetneal 2,00
19/03/2012 16:34:41 Sin verificar 359 o
:ﬂrﬂ‘_\'\ MARAN AP AR A~ !ﬁ' R -~ e ] '
Cantidad de registros: }Zhhs
Nomal: 0 Emerg: 0 ' 24 hs

0 Je=lo I@iab
Precauc: 0 Sin Verf: 165

Custom

[ selpersonal | EpotaraCSV | (%) (Todasut]

Aplicando la opcion “Custom” se despliegan dos calendarios donde podemos
seleccionar las fechas y horas entre las cuales queremos ver las mediciones
realizadas
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Filtro de Resultados .
Desde Hasta

1 marzo de 2012 L4 4 marzo de 2012 4
dom lun mar mié jue vie sib dom lun mar mié jue vie sdb
% 27 B »® 1 a 3 2% 271 18 20 1 2 3

4 5 6 7 8 9% 10 4 5 6 7 8 9 10

n 12 13 14 15 16 17 11 12 13 14 15 16 17

18 19 20 21 2 23 A4 18 19 20 21 2 23 A

2% 21 2 29 30 AN % 27 ® 29 3B AN

1 2 3 4 - S ) 1 2 3 4 5 6 7

] Hoy: 25/03/2012 [ Hoy: 25/03/2012
120257 p.m 5 120257 p.m. =
Apicar | | Sowr |

Debajo del listado hay un contador de registros que muestra la cantidad de
mediciones por estado

Cantidad de registros:
Nomal: 378 Emerg: 2
Precauc: 0 Sin Verf: 0

Estos 3 tipos de selectores de graficos se presenta informacion de las mediciones
del punto, cuando estas tienen un estado definido (normal, precaucion o emergencia)

Cantidad de registros: .
Nomal: 378 Emerg: 2 ("] Sel. Utima
Precauc: 0 Sin Verf: 0 ["] On Line

ki I_i Todas v

Grafico por cantidad de mediciones con sus estados, presentados en porcentual.
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((’ Estado de las mediciones : — T M

[Precaucion 59,5 % |

Bl 314 Normal Bl S1 Emergencia 585 Precaucién | r

11" Copiar gréfico & Imprimir gy Enviar email

R ——

Grafico con los valores maximos por estado, el valor maximo registrado durante el
filtro seleccionado, de los estados NORMAL, PRECAUCION Y EMERGENCIA.

- - L= = b Ny A

I -
fil; Valores méximos por estado -

(=R SEPRNT Y- Y- Y]

NORMAL PRECAUCION EMERGENCIA
13/4/2012 29/3/2012 25/1/2012

| 1 Copiar gréfico & Imprimir g Enviar email

Grafico que muestra los valores maximos en cada hora dentro del filtro seleccionado,
con el color correspondiendo al estado.
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illy Valores maximos de cada hora -

WA A e

OHNWEONO N OW

0 2 4 6 8 10

12-1 27-1 25-11  13-1

__:] Copiar grafico @ Imprimir O) Enviar email

25-1

12 14 16 18 20 22
13-1 11-1 26-1 25-1

Estos graficos se pueden copiar al portapapeles, imprimir 0 enviar por correo

utilizando las herramientas correspondientes.

L1 Copiar gréfico &g Imprimir g5 Enviar email
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Exportar a CSV
Se puede exportar a un archivo CSV con informacion del valor de la medicion , fecha
y estado de esta medicion utilizando la herramienta “Exportar a CSV”

Cantidad de registros:
Nomal: 0 Emerg: 0 (7] Sel. Utima
Precauc: 0 Sin Verif: 165 ("] On Line

i

| Sel personal

I Todas v

Estos archivos separados por coma, pueden ser abiertos con Excel, para luego
hacerlos formar parte de un informe. También se conocen aplicacion con otros
programas de gestion que pueden importar informacion desde archivos CSV
intermedios.

Graficos de los resultados:

Sobre la parte derecha de la ventana de “Resultados” se muestra la gréfica de la
medicion si es que ésta es un espectro o una forma de onda, o las barras
representativas de los valores si es que la medicion es un valor escalar.

Si la medicion es escalar se mostraran los valores RMS, 0-Pico, Pico-Pico y RPM (si
esta disponible) utilizando las casillas “Grafico” (Deshabilitada), “Escalar” o “Trend”

Valor RMS [mm/s] Valor OP [mm/s]

0 S5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 0 S5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

1,78

Valor PP [mm/s] RPM [x100]

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 0 15 30 45 60 75 90 105120135 150

3,34 rpm

@ Escalar Trend | Valor RMS b4

O en forma de Trend para cualquier forma de medicion de amplitud
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8.
6.
4%
2 4 4 :
15:50 15:55 16:00 16:05 16:10 16:15 16:20 16:25 16:30 16:35 16:40 16:45 16:50
[DD/MM/YYYY)
G#co € Esclar © Trend [VaorRMS v 20 D X Y=2869

(O RaX []AaY VerMarcas  [V] Ver Mascaras [/) VerAreas  [V] VerLeyenda [ ] Aménicos

Cuando se consulta una medicion espectral, también permite cambiar la vista entre el
gréfico de espectro y el trend del valor total de la medicion

I 9
1
| k
&
5
i 4| | | | | S|
s EEaAsESASEEES S SRS ETEENTVSFITTS R
L J— il 2 ;’
1 2,000 4,000 £.000
[cPM] 16105 16110 16:15 1620 16125 1630 16135 16140
(oomMHAY]
@ Grics ) Excilw O Trend 20 O NeES0 Y267 O Gilcs O Exdw @ Twd [Vaorils_v] O 00 Xe— Yeldz
EReX ERwY []Velscs [FVorMescoss [l Verdoss [ Verloyeds [] Amioccs Flreyx FlReY FlVeobdwcs [7] e sces (7] e dmas  [7] Ver Leyorstn [7] Aemsfiesces

Incluso en un espectro se puede optar por ver los valores escalares
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Valor RMS [mm/s]

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

0,61

Valor PP [mm/s]

0 S 10 15 20 25 30 35 40 45 50

0

0

Valor OP [mm/s]

S 10 15 20 25 30 35 40 45 50

RPM [x100]

15 30 45 60 75 90 105120135150

Grifico (@ Escalar Trend [ValorRMS =

] RarX [ FjarY

20 3D

¥=15.00 ¥=0.00

Otras de las herramientas que se pueden acceder debajo del grafico espectral son
las de comparacion de espectros en 3D y 2D:

@ Gdfico © Escalar
[] FjarX  [7] FijarY

 Trend | Valor RMS
[V] Ver Mascaras  [V] Ver Areas

.] @ 20 © 3D | X=660,00 Y=0,02

Tildando la casilla “2D” se comparan dos 0 mas espectros en vista superpuesta

Resutados

= ] O DIEEEREANEEB@
[20/03/201217:1312 | Snvedficar | 061 | e o O -
20/02/2012 17:12.08 Sin verficar 043 W

20032012 17:11:04 Sin verficar 042 W@@ﬁwwwg___@

20/032012 17101 Sin verficar 0.n

20/03/72012 170907 Sin verficar 0.04 o

20/03/2012 17:08:03 Sin verficar 037 J |

20/03/72012 17:07:11 Sin verficar 0.40 -

201022012 170607 Sin verficar 051 28

20/03/2012 17:05:03 Sin verficar 0.50 26

200372012 170411 Sin verfiear 015 2,4

20032012 170307 Sin verficar 052 2,2

20/03/2012 17:02.03 Sin verficar 0,12 2 Jj

20/03/2012 17:01:10 Sin verficar 0.50 e

120/03/2012 170006 | Snvedicar | 115 | i

20/03/2012 16:59:13 Sin verficar 0.43 E

20/03/2012 16:58.09 Sin verficar 0.74 i

20/03/2012 16:57.05 Sin verficar 065 1,2

20032012 16:56:13 Sin verficar 042 1

20/02/2012 16:55:09 Sin verficar 0.50 0,8

20/03/72012 16:54.05 Sin verficar 048 0,6

20/02/2012 16:53:13 Sin verficar 047 0a

20/03/2012 16:52.08 Sin verficar 059 e 1 d

20/03/2012 16:51:04 Sin verficar o7 ‘u A ] | | i

20/03/2012 16:50:12 Sin vedficar 054 0  1.000 2000 3.000 4.000 5.000 6.000 7.000 8.000 £.000 10.000 11.000
20/03/2012 16:43.08 Sin verficar 0.61 [cPM]

20/03/72012 16:48:04 Sin verficar usa

20@1?0‘315“ 11 Sin verficar v — 20/3/2012 17:13:12 |v, 20/3/2012 17:00:06 v 20/3/2012 16:46:07
-E- v —— 20/3/2012 16:32:09 [vj — 20/3/2012 10:15:10 I
20/03/2012 16:4503 Sin verficar 1.04

20/03/2012 164411 Sin verficar 0.0

~n o e ae en o nt are o Geifico () Escaler (O Trend [ValrRMS _ w| © 2D ©) 3D Xe84750 Y188
Cantidad de registros: Fjar X | FarY 7] Ver Mascaras Ver Areas (V] Ver Leyenda

Para ello solo basta con mantener apretada la tecla “Ctrl” y hacer clic en las
mediciones que queremos comparar del listado de la izquierda.
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De la misma forma se puede hacer comparaciones en cascada tildando la casilla

“3D”

Fecha Estado Valor RMS fmm/s] * w.w.. [ wwww #3 [ el 8 (™. [
T > i) (s B & ) ) L e ) LD
20/03/2012 09.01:50 Sin verficar 357 -l 1038 A S Ir '
20/03/2012 03:00:55 S verficar 356 W@@@Mﬁﬁwul&whﬂ%
ﬁ%gxz: : NP ;:‘; k" Eij & Horiz.Offset: -44 Vert.Offset: -1
20/03/2012 085752 Sin vedficar 355
20/03/2012 08:56:48 Sin verficar 354
20/03/2012 085556 Sin vedficar 352
20/03/2012 08:54:51 Sin vedficar 351
20/03/2012 08:53:47 Sin vedficar 350
20/03/2012 085254 Sin venficar 351 sl
mw 08:51:50 Sin vedficar 343 =
_ aadri]
= Ll
[ aas | :

2

12084653 o [Pgh
Rt Pgh
mmumu 57 Sin verficar 340 | 5 e P 4]
20/03/2012 08:43.52 Sin verficar 337 e 12
20/03/2012 08:42.48 Sin vedicar 337 | 1
20/03/2012 08:41:55 Sin vedicar 335 | 08 i |
20/03/2012 08:40:51 Sin verficar 334 = T g H e T k)
20/03/2012 08:39:48 Sin verificar 333 Lok (el 1 a / a2 Reteind
20/03/2012 08:38:55 Sin verficar n 02 7 mrm’n’l“z 2 Acken0
18/03/2012 16:41:38 Sin verficar 359 o Lf » 7 20/3/2012 8:50:45
159/03/2012 16:40:33 Sin verficar 358 [] 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000
19/03/2012 16:3941 Sin verficar 359 [eem]
19/03/2012 16:38:36 Sin vedficar 358
19032012 16:3731 Sn verfcar 358 Il c .
Pt S Sy 7| O b OTed [l o] 0@ 8B xemm van
Carttidad de registros: [ RerXx [CRaY /| Ver Marca Ver Mascara

Las opciones de graficos en 2D y 3D, podran autocompletarse con mediciones,

cuando el sistema se encuentra on line, marcado con la tecla Ctrl al menos el Ultimo

valor ingresado al listado.

. - :
a5l Inducido 2 - Axial - Espectro V I_ - s
= a8 ) ) e ) 9 () ) 5 2 D
ou20i20155% | toma | Lo 12/ P )
FERELERECREEE |
|| 27/04/2012 03:35:31 Nomal 1491644 Ld..i] |
27/04/2012 01:35:3¢ Normal 588821 N —
2604201209528 Normal 528553 LYSR
26/04/201201:35:23 Hormal 538502
|| 25/042mz 173521 Normal 406554
265/04/2012 09.35:23 Normal 538639 s
26/04/201201:3518 Noemal 852428 43
| 240472012 17:35:15 Normal 7.2620 4
24/04/2012 09:35:30 Normal 1110963 35
24/04/2012 01:36:13 Normal 1400171 = 3
23/04/72012 17:35:14 Nomal 428671 £ 25
| Zvovanzosaess Nomal 473819 = l
23/04/72012 01:34:43 Normal 48169 13
|| 2208212173728 Normal 447 1 . I l | |
il 22/042012 09.34:48 Normal 486977 05 | P e - - 0120938135 5
22/04/2012 01:34:45 Nonmal 4,18665 e — — z == 0= 2afn4rzn 01:35:38 2.
\ 21/047201217:36:20 MNormal 474416 o 1.000 2.000 3.000 4.000 3.000
21/0472012 09:34:38 Normal 5.10707 1)
21/04/2012 01:34:35 Normal ansed
N4 S0 NG-ENES [Yv— EaTIE
< m |
|| Cartidad de regetrs:
Noma: 221  Emem: 219 [ [ Sel hma
] On Line |
|| Precauc: 66 Sn Vet 1 - | Hestanal | Grifico ) Escalr ©) Trend  [ValorRMS v 20 @ 3D X=523500000 Y=0,01847
Olssosto  (Eoomator] (@) fodm—x) e Dlrwy SepT—— ) Ga

Las Casillas “Fijar X” y “Fijar Y” son utiles cuando nos movemos entre distintas
mediciones del listado, ya que permite mantener los valores de amplitud y frecuencia

de una vista determinada
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20/03/2012 16:01:09

Sin vedfcar

1.00

AMV12160005  Snverhes 030 e

20/03/2012 155501 S verbcar 0,19

-E- 0,18

20032012 155706 S vedficar 052 0,17

20/03/2012 1556:01 S verbcar 07 0,16

20/03/2012 155509 Sin verdicar 0.84 0,15

20/0372012 155405 Sin vedficar 0.7 2L4

200372012 155301 Srvedicn 0 oo

20032012 155209 S verbcar [T ¥ o1

20002012 155105 S verfcar (%3 E 1

20/03/2012 15:50.01 S vedicar 050 = 0,09 L

200372012 154309 S vedficar 026 0,08

20/03/2012 15:48:04 Sin vedficar 0.7% 0,07 i 1 b

20/03/2012 10:15:0 S vedficar 3z 0,06 i it

ATVIZI0ME Snvedcar 321 004 i It f
20/03/201209.11:56 S vedficr 182 s | l I [
20/03/2012 03:10:51 Sin verficar 362 b ||' | ; | = |
20/03/2012 09:09.47 S varfear 382 oL T 4l "“'ilt i 11 1 L% 1 | !|
20/03/2012 03:08:55 S vedicer 1] o LoV ViU eV I i JURA L UL e TUG i R T
20032012 090751 S vedficar 351 1.500 2.000 2.500 2.000 3500 4.000 4.500 5.000
20/03/2012 09:06:58 S verfear 180

20/03/201209.05.54 S vedicar 361 —

PRt e R o Gedfico Escalar Trnd [VaorRMS v 020 © 3D X130 Y000

Cartidad de registros ¥ FrX 7] RarY Ver Mascaras Ver Areas.

20/03/2012 16:01:09 S vercar 100 o

20/03/2012 16:00.05 Sin verficar 038 0,2

20032012 155901 S verfear 126 0,19

20/02/2012 155809 S verficar 050 0,18

20/03/2012 155706 S verbicar 0352 0,17

20/03/2012 15:56:01 Sin verficar I:I?I 0,18

200372012 155509 Sin verficar | 0,15

__E- ils

2002012 155301 S vedficar i

2010072012 155209 Sn verficar uss ¥ ot

20/03/2012 155105 S verficar 075 E 01

20/03/2012 155001 S vedficar 050 = 0,09 |

200372012 15:48.09 S verficar 026 0,08 |

2003/2012 15:48:04 S verear 0.7 0,07 i

20/03/72012 10:15:10 S verbcar z 0,06 |1 1 I

20/03/2012 10:14:03 S verficar 2 :vgj | il I

20/03/201209:11:56 S verfear 382 e ]| Il Il | |
20/03/2012 03:10:51 S vedicsr 3R o024 I ; i I I L|

200372012 090347 Sin veeficar 182 0,01 || | ,|,. ) [y - il I R

12 COTRES PR 151 L g V1L T, .|y | WL = I
20/03/2012 09:0751 S verbar 381 1.500 2.000 2.500 3.000 3.500 4.000 4.500 5.000
20/03/2012 03:06:58 S verficar 3850

20/03/201209.0554 S varfcar 381

o v e PR e & Grifico Eacal Tend [VaorRMS v| ©2 O30 X1310  Y-000

Cantidad de registros: ¥ FarX [ FarY Ver Mascaras Ver Areas

Debajo del espectro, las casillas “Ver Mascaras” y “Ver Areas” permiten mostrar u
ocultar las mascaras de alarmas y pintarlas o despintarlas respectivamente.

]

| L

L] ,\ Yt :'-,'5-»”;'-.-4,-,,-(, Aot A .',,'.'-_-,,,lu_ Al ;.«"'! I

La casilla de grilla, activa y desactiva las marcas de referencias en el grafico
espectral

Herramientas de Andlisis

En los gréaficos de espectros y en una forma de onda, el sistema dispone por encima
del grafico una serie de iconos, éstas son las herramientas de andlisis y su utilidad se
detalla a continuacion.
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ICONO Principal de marcacion de cursores

w La herramienta de cursores, agrupada sobre un ICONO, contiene 3 tipos de
herramientas, Armoénicas, Bandas laterales y Picos maximos.

M Armoénicas wwwu_waw
w Bandas Laterales :rrﬂP[mm/S] Valor PPjmm/s] rC
i

9548 21,40244 2‘21168 _ 1.142,‘132
Picos Maximos

3,4
3,2

7

Estas herramientas, al seleccionarse alguna de ellas quedan activas pasando de una
medicion a la otra dentro del listado de mediciones, sin tener que activarlas
nuevamente.

ARMONICAS

UW Una vez seleccionada esta herramienta debemos simplemente hacer clic sobre
una componente del espectro y se marcaran las armonicas de esta.

I 1X 2X X 4X 5X
- 325544 (081981 (088172 [063%66  |008571 |
X(CPM] | 630.00000 | 1.260,00000 | 1.897.50000 | 2.527,50000 | 3.157.50000 |

0,45
— 04
E‘ 0,35
=En3

0,25

0,2
0,15

0,1 | T 2]
0,05 | . . (53]
o L P L e ot B Lt

L] 1.000 2.000 3.000 44
[cPm]

1% % n 4% X
R 064 010 012 0.06 002
CPM] 65250 | 1.312.50 | 1.965.00 |2617.50 | 3270.00

BANDAS LATERALES

u&l Una vez seleccionada esta herramienta y haciendo clic sobre una componente
se marcaran las bandas laterales a un lado y al otro de la componente seleccionada,
teniendo en cuenta la separacion configurada.
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=07
£
0,6
E
0,5
0,4
03
0,2
0,1
0 /a = =
2.200 2.300 2.400 2.500 2.600 2.700 2.800

[cPM]

Fe BD1  BI BD2 B2
050 000 023 |oo0o 003
XICPM] | 2.640.00 | 2.715.00 | 2.565.00 | 2.790.00 | 2.490,00

PICOS MAXIMOS

w Una vez activada, esta herramienta ubicara los picos maximos dentro del
espectro.

4

3

2

4 73]

: " m
500 1.000 1.500 2.000 2.500

[CPM]

Pl P2 P3 P4

)22 [0  [oss  [027 |
|XICPM] | 855,00 |1.710,00 | 2.640.00 | 2.565.00 |
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ICONO Principal de cambio de escalas en el espectro

W' La herramienta de escalas, agrupada sobre un ICONO, contiene 3 tipos de
herramientas de cambios, Hz /CPM, métrico/imperial, lineal y logaritmico y G/m/s2

- w w @ & w w m =
G . PEOAERE

Lineal / Logaritmico ] Valor PPjmm/s] FC RPM
m. : 21.40244 227168  1.142.132

Hz / CPM CAMBIO DE UNIDADES EN FRECUENCIAS

Esta funcion permite cambiar de HZ a CPM la escala en frecuencia de cualquier
espectro del sistema, no obstante la configuracion para verlos por defecto de una
determinada manera al abrirlo, depende de la configuracion de herramientas, esta
opcioén es solo temporal.

Meétrico / Imperial CAMBIO DE SISTEMA DE MEDICION EN ESPECTROS

Por medio de este ICONO puede cambiarse las unidades del eje de amplitud de los
espectros de VELOCIDAD de cualquier definicion, de sistema METRICO a sistema
IMPERIAL.

Mediciones de Velocidad:
METRICO: mm/s IMPERIAL: in/s
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Lineal / Logaritmico CAMBIO DE ESCALA DE APLITUD EN LOS ESPECTROS

Esta funcion permite cambiar la escala de amplitud de cualquier espectro del sistema
pudiendo seleccionar la misma en LINEAL o LOGARITMICA, dado que hay funciones
y analisis que requeriran el uso de esta herramienta.

'1 |‘l|||

|II AN A by [
0 (A, f P
.||: .l.|||*|'|l|‘

1,0 x10°*

2.000 1.000 4.000 5.000 6.000 7.000 8.000 9.000 10.000
[#:

La escala lineal puede ser adecuada en casos donde las componentes tienen todos
casi el mismo tamano, pero en el caso de vibracibn de maquinaria, las fallas
incipientes en partes como rodamientos producen sefiales con amplitudes muy
pequenas.

Si queremos establecer una tendencia en los niveles de estas componentes del
espectro, es mejor trazar el logaritmo de la amplitud en lugar de la misma amplitud.
De esta manera podemos féacilmente mostrar e interpretar visualmente un rango
dinamico de por o menos 5000 a 1 0 sea mas que 100 veces mejor que lo que
permite una escala lineal.

En una escala logaritmica, la multiplicacion del nivel de la sefhal se traduce en una
adicion. Esto quiere decir que si se cambia la cantidad de amplificacion de una sefal
de vibracion, esto no afectara a la forma del espectro.

G / m/s? CAMBIO DE SISTEMA DE MEDICION EN ESPECTROS
Por medio de este ICONO puede cambiarse las unidades del eje de amplitud de los
espectros de ACELERACION de cualquier definicion, de sistema G a m/s?
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HERRAMIENTAS DE CONFIGURACION

S
w Desde la configuracion de herramientas se podran definir los parametros para
potenciar el analisis.

Todos los seteos de estas herramientas quedan guardados y cada usuario podra
guardar su propia configuracion.

f A Herramientas de conﬁgur;;ién’_ r Eﬂiﬂ
Aménicas P[5 entre 1y90
Picos 4
Bandas 2 Fl3 Es
Separacidn de bandas 100 Hz
Tolerancia de RPM nominal % 2 1 entre 1y 10
Mostrar RPM en el espectro siempre V] si
Cantidad de decimales 2 entre 1y 6
Rango de punteros 0 1@ 2 3 4
Frecuencia de linea @ 50Hz 60 Hz |

Aceptr | [ Cancelar
________ __ —

ZOOM DEL EJE VERTICAL

lft‘ @ Funcion para modificar en forma ascendente y descendente el eje de
amplitud del grafico espectral.

MAXIMIZAR EL ESPECTRO

@ Cuando el espectro se abre el sistema intenta mostrar todas las series, grafico
espectral y alarmas, si la diferencia de amplitud es mucha entre las componentes
espectrales y las alarmas, estas componentes quedaran casi imperceptibles y para
analizarlas se debera modificar la escala de amplitud con la herramienta Max.
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05 0,045
0,45 0,04
04 0,035
0,35 0,03
0.2
T © 0,025
=~ 0,25 =
0,02
0.2 ‘
0,015 | ||
0,15
o1 0,01 l|ﬂ |
e ooos ) l-'rl'mw"lb ] W |
! a
ok [P 0 . “I rl “l"r'-h+[||'-‘l'"- ) di'ﬂl"l"-r‘ullr‘"".vlll“l"l .J!Ivﬂn'."l"l"Jlrlnua‘"!L‘h."iv -
0 2.000 4.000 6.0 0 2.000 4,000 5.0
[Hz] [Hz]
RESET DEL ESPECTRO

ﬁﬂl Funcion para resetear los ajustes del Zoom y volver al seteo por defecto.

Ademas desmarca los punteros del espectro para volver a comenzar un analisis sin
rastros de marcaciones ya realizadas.
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CALCULO DE LA FRECUENCIA REAL DE RPM

e
w Esta herramienta permite calcular las RPM exactas de un rotor a partir de un

dato estimado
GUARDAR UN ESPECTRO

w Guarda en un directorio, un archivo, con un nombre determinado por el usuario
y con extension configurable de varios tipos.

IMAGENES, TEXTOS Y DATOS

T T 5 G T T T ™y
(@ TeeChart Export bl 3] | @ TeeChart Export [ o
[Picture | Natve [ Data_| Theme| _ B || | [[Poture [ Native [[Dota [ Theme|
Format: ] I 1 _
e Options | Size | | | | P — Include:
a5 Metafile - [ ¢ } [ Point Index
as JPEG e | | Format: 3 Poirt Labes
as PNG Colors: | Default X ® Tet
as GIF ] T
as TIFF = O XML [l Header
as VML (HTM) i 2o
as g\é'CFi (SVG) QO HTML Table O s
as -
as PostScript O Excel lL_Id_j_ v
as XAML (WPF) ¥
[Cow | [se | || G
— i —

COPIAR IMAGEN EN EL PORTAPAPELES

w Al activar la funcion, el grafico espectral quedara disponible desde el
portapapeles para ser pegado en otro programa si fuese necesario.

ENVIAR ESPECTRO POR E-MAIL

w Esta herramienta abre el programa de correo y adjunta la imagen del espectro
para que se pueda enviar a un destinatario.

IMPRIMIR ESPECTRO

(=)

[
w Imprime el espectro tal como se lo ve por la impresora predeterminada en la
PC.

EXPORTAR ESPECTRO A WORD

Genera un archivo Word con la imagen del espectro y su informacion
correspondiente
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Reporte

Eguipe: Bemmatios 1 | Punto: Vertical | Medicioe: Ispectrs A
FMS: 2,108 | VOR: 2,299 | VFP: 2,583 | FC: 2,744 | FOM: 43

(Y11} |

ens ||

L L.’."'T"s )

Eguipo: Beanetdéoo 1 | Punto: Axisl | Madicide: Zapectro V
FMS: T,TED | VOR: AT,83 | YVER: 34,71 | FC: 2,304 | FaM: 3083

- W R W

L
(L]

DISTANCIA ESPECTRAL

SEF s Ry Sem Tesd Pigles L d= 3

1
w Calcula la diferencia de frecuencia entre dos componentes, luego de activar la
herramienta se debe hacer clic sobre las dos componentes entre las cuales se desea

calcular su separacion.
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:

2

1

0 T !
0 2.000

P1-PO

[ 0

FRECUENCIAS DE FALLAS EN RODAMIENTOS

'ﬁl Esta herramienta permite marcar sobre los espectros las frecuencias
caracteristicas de fallas en rodamientos, para ello primeramente se deberan ingresar
como datos las RPM de giro y el fabricante y cddigo del rodamiento.

0,35

0,3

[mmy{s]

0,25
0,2 | BTF} |
| ]
0,15 | |

A

|
M

0,1

0,05 || Tl

[Crem] (|1 |
0 5.000 10.000 15.000
[cPM]

RPM BPFD BPFI BSF BTF Rodamiento: SKF 6310

Eoo  Joo oo [ o2 - ﬁJ

XCPM] 15000 45750 74250 |29625 [5625
Herramientas de diagndstico en Velocidad y Desplazamiento
ANALISIS DE BALANCEO
J |
l'—'l Esta herramienta analiza el nivel de vibracion coincidente con el giro del rotor

analizado y muestra un estado “Normal”, “Precaucion” o “Emergencia” en funcion de
estandares recomendados
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5.5
5 Herramientas
4,5
4 Balanceo PRECAUCION
— 3,5
d
E s
25
2
1,5
1!
0,5 L {
0 dinal ik, IJ.. = Aol '\J-J g dae b e Ml
] 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000 12.000
[cPM]

ANALISIS DE ALINEACION

w Esta herramienta analiza el nivel de vibracion coincidente con 2do y 3er
armonicos de giro del rotor analizado y muestra un estado “Normal”, “Precaucion” o
“Emergencia” en funcion de estandares recomendados

1,5 0
1.4
1,3
1,2

-

Herramientas

:
0,9
R lp— ]

[mm/s]

6.000 8.000 10.000 12.000

ANALISIS DE HOLGURA MECANICA

&

w Esta herramienta analiza el nivel de vibracion coincidente con 3er, 4to y 5to
armonicos de giro del rotor analizado y muestra un estado “Normal”, “Precaucion” o
“Emergencia” en funcion de estandares recomendados
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1,2

1,1

-
Herramientas
0,9

= woors |

0,7

i, |

0,5

[mm/s]

0.4

0,3
0,2
0,1

0 B S concnee A II\I A = | 1
0 5.000 10.000 15.000 20.000 25.000 30.000

[CPM]

Estas 3 herramientas anteriores solo se encuentran disponibles cuando en resultados
se analiza un espectro de Velocidad o Desplazamiento.

Herramientas de diagnéstico en Aceleracion
ANALISIS DE RODAMIENTO

IIII Esta herramienta analiza el estado del rodamiento correspondiente al punto
seleccionado y muestra un estado “Aceptable”, “Precaucion” o “Emergencia” en
funcion de estandares recomendados y de las RPM del rotor

0,5

-

0,45 Herramientas

rocemicts |

0,35

E 1|
8 T T

ANALISIS DE LUBRICACION

II-"-I Esta herramienta analiza el estado de la pelicula lubricante del rodamiento
correspondiente al punto seleccionado y muestra un estado “Aceptable”,
“Precaucion” o “Emergencia” en funcion de estandares recomendados
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-
0,5 Herramientas

lubrcacién | PRECAUCION. |

0,35

[G]

I
W m Wi

0 2.000 4.000 6.000 8.000 10.000
[Hz]

0,15
0,1

Estas dos herramientas solo estaran disponibles al desplegar un espectro de
Aceleracion

Despliegue de Ventanas

Para ver con mayor detalle las mediciones realizadas es posible pasar a pantalla
completa tanto las Visualizaciones como los Resultados, al ingresar en la opcion
“Desplegar Ventana” de la barra de menu se desplegara la ventana que no esté
activa, es decir, si en pantalla estamos viendo una Visualizacion se desplegara la
ventana Resultados.
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Reportes
El sistema permite la generacion de reportes configurables.

Antes de pasar a crear un reporte se debe definir primero qué equipos formaran
parte de ese reporte, este paso se realiza simplemente haciendo clic derecho sobre
los equipos que se quieren incluir en el reporte (Uno a la vez) y seleccionar “Incluir
Equipo en Reporte”

[ 10| IF
E @ Planta -

= Adal /7 Editar Equipo
gfs@ Eliminar Equipo

= a HonqI Agrupar puntos

Luego hacer clic derecho sobre la Planta y seleccionar “Crear Reporte” del menu
desplegado

Parktas___ |
§ @Ef Editar Planta
@ $  Eliminar Planta
T % Agregar Subplanta
Agrupar Subplantas

Iniciar exportacion de datos

Editar exportacion

Crear Reporte

T ESPECITy EoW0
Fanertm WV

Se desplegara una ventana que permitira configurar una planilla en PDF donde se
podra incorporar un nombre de empresa, logo, definir un directorio donde guardar
estas planillas y seleccionar el intervalo de mediciones de los equipos seleccionados
que se incluiran en el reporte.
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— —

| ]‘ Reportes
Aol de reportes
= inducido 1 MNombre de la empresa:  SEMAPI
L Aodal U
Espectro V
. v i @ Semey)
[ =
Espectro V |
| VRMS
Verical Nombre del documento: INFORME SEMANAL
Espectro A Revisién:
Espectro Envolverte
Espectro V Cantidad de decimales: 2
VRMS —————
L tnducido 2 Seleccionar carpeta: | Buscar capeta J
Foal v Carpeta del reporte: C:\Users\nmedo'\Desidop \Raporte
VRMS TR
L Batsorka incluir imagen y descripcicn del aquipo
Espectro V ==
VRMS ¥ Fitrar fachas
- 7] ticio vemes 27de obd  de2012 O+
Espectro Envolverte 7| Fn sdbado .28de abid de2012 O~ m
Espectro V
VRMS [7] Fitrar horas
Desde
Hasta
[ s ][ Gonewr ]
o Enviar reporte | Abrir plantilla |z Guardar plantilla

Si estos reportes se desean hacer de forma rutinaria conviene guardar la plantilla a fin
de no tener que volver a generarlo nuevamente
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Guia para la instalacién como servicio
Esta guia tiene por objetivo convertir la aplicacion de forma tal que corra como
servicio en un servidor. Se utilizara la herramienta ServiceEx

Referencia: http://serviceex.com/

Tiempo estimado para la instalacion del software y migracion: 20 minutos.

Instalar la aplicacion como servicio
e Copiar la carpeta con el archivo ejecutable a un directorio conocido
e Copiar los archivos “ServiceEx.exe” y “DSPMCService.ini” al directorio donde se
encuentra el archivo “DSPMC.exe”
e Editar el archivo “DSPMCService.ini” de forma tal de incluir el path correcto:
0 Antes: ServiceExeFullPath = "C:\Program Files\DSPMC.exe"
0 Abhora: ServiceExeFullPath = "C:\TestSemapi\DSPMC.exe"
e Guardar el archivo sin modificar su nombre ni la extension.
e En Inicio->Ejecutar escribir cmd e ir hasta el directorio donde se encuentra
“ServiceEx.exe”
e Tipear por linea de comando: ServiceEx Install DSPMCService
C:\>cd test
C:\test>cd Debug
C:\test\Debug>ServiceEx Install DSPMCService

Service Ex: The service manager with a little extra.

Starting DSPMCService service . .
Install service succeeded.

Remember, when you wish to stop the application, do so in the services panel ONL

C;\test\Debu >

El servicio se instala y se inicia la aplicacion.

—20r ®,(®) 0s:44 am.

Si el programa se cierra por cualquier motivo, al correr como servicio, se vuelve a
iniciar en forma automatica.

HOEER CVHLI I A e S

]@ Servicios v Aplicaciones
Servicios
% Contral WM
% S0L Server Configuration M
=58 Servicio de Index Server
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%DSPMCSEFWCE Iniciado Aukomatico Sisterna local

Quitar el servicio
e En Inicio->Ejecutar escribir cmd

e Tipear: net stop DSPMCService
C:\test\Debhug>net stop DSPMCService

El servicio de DSPMCService fue detenido con éxito.

e Ir hasta el directorio donde se encuentra “ServiceEx.exe”
e Tipear ServiceEx remove DSPMCService

El servicio se ha removido con éxito!
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Guia para la instalacion del servicio

o Descomprimir el contenido de la carpeta “servicio.zip” a la carpeta “c:\servicio”
en caso que no exista se debe crear.

o Abrir una consola e ir hasta “c:\servicio”
J Ejecutar “instalarS.cmd”
o La siguiente informacion se vera en la pantalla y al finalizar se indicara el

resultado del proceso

Copyright © 2011-2012 SEMAPI CORP 71




DSP Machinery Control — Manual del Usuario

o Si la instalacion fue Exitosa, podremos
navegar hasta los servicios de windows
= 'rﬁ Servicios v Aplicaciones
Servicios
: Control WMI

[+ lj SQL Server Configuration M.
# B8 Serviciode Index Server

J Luego encontraremos el servicio instalado pero no iniciado. El servicio se inicia
desde el manager (interface grafica).

#24DSDM de DDE dered  Administra ... Deshabilitado  Sistema local
- DSPMC-DataExport Autonatico Sistema local
%Enrutan‘iento y acc... Ofrece se’... Deshabilitado Sistema local

Actualizacién de una nueva version del servicio

J En el caso que el servicio no funcione adecuadamente, se debe detenerlo y
luego abrir una consola.

J A continuacion desde “c:\servicio” , ejecutar el script “removerS.cmd”.

o La siguiente informacion se mostrara:
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En el caso que se quiera remplazar el servicio actual por uno nuevo:

o Detener el servicio
J Removerlo tal como se indico en el paso anterior.
o Repetir los pasos para la instalacion del servicio.
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